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ANEXO |

PROJETO DE BOLSA DE ENSINO

PROJETO INDIVIDUAL (] PROJETO COLETIVO!

Titulo do Projeto: | Monitoria dos Bragos Robéticos do Laboratério de Robética

Professor Responsavel: | Enzo Bertazini

Titulacdo do Professor: | Mestrado

Numero de bolsistas | 1 (um)
recomendado:

Carga horaria semanal de | 20 horas
dedicacgéo do bolsista:

Resumo:

As atividades praticas desenvolvidas e realizadas no Laboratério 214 da inddstria, cujo espaco foi modificado para
conter 8 bancadas com um braco robotico Dobot Magician e um computador cada para programacdo dos
mecanismos robéticos, os quais possuem, também, componentes periféricos para uso, simulagéo e reproducdo das
atividades industriais realizadas por estes equipamentos. Sendo que estas praticas sdo fundamentais para a
consolidagdo dos conhecimentos desenvolvidos nos componentes curriculares INRE7 (introducdo a Robotica) e
LRME? (Laboratério de Robdtica e Manufatura Integrada) do curso de Engenharia em Controle e Automacéo de
Processo, LRMA7 (Laboratério Robética e Manufatura Integrada) do curso de Tecnologia em Automacao Industrial.

Com a finalidade de garantir um melhor aproveitamento do uso e qualidade dos recursos do laboratorio 214 afim de
atender as demandas requeridas pelas atividades dos componentes curriculares citadas acima, faz-se necessaria a
disponibilidade de um bolsista. Para tanto, este bolsista devera realizar as seguintes atividades sob orientacdo do
Professor responsavel:

- Manter a organizacgdo dos bracgos roboéticos do laboratério 214 e respectivos recursos materiais;

- Auxiliar os alunos no uso dos manipuladores para o desenvolvimento de projetos vinculados aos cursos da area
de Industria do campus;

- Elaborar relatério de avaliacio de todos os componentes dos robds com intuito de identificar possiveis defeitos de
funcionamento e, por consequéncia, destina-los para reparo ou substituicdo, garantindo o pleno funcionamento
destes equipamentos;

- Acompanhar e auxiliar atividades com os manipuladores robéticos nas disciplinas relacionadas dos cursos no IFSP
Campus Cubatéo.

| Durag3o em meses: [ 9 meses

Rol de disciplinas que o aluno esteja cursando ou tenha cursado com aproveitamento que o habilite a realizar as
atividades previstas acima:

Disciplina Curso
Programacéo de Computadores | - PRCE2 Engenharia de Controle e Automacao
Geometria Analitica e Vetores - GAVE1 Engenharia de Controle e Automacéo
Eletricidade Basica - ELTE2 Engenharia de Controle e Automacéo

1 Portaria n.° 1.254/2013, Art. 5.°, §2.°- A Diregao Geral do Campus e as coordenacdes de area/curso poderado propor projetos coletivos que
envolvam mais de uma disciplina, indicando um professor responsavel. §3.° Disciplinas com caracteristicas semelhantes em cursos diferentes
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Publico-alvo (beneficiarios diretos e indiretos):

- Alunos do 7° Semestre do curso Superior de Tecnologia em Automagdo Industrial ou em dependéncia no
componente curricular LRMA7,

- Alunos do 7° Semestre do curso Engenharia de Controle e Automagado ou em dependéncia no componente
curricular LRME7;

- Alunos dos cursos da area de Industria que estejam desenvolvendo projetos que envolvam prototipagem e
confeccao/impresséo de pecas, como, por exemplo, o TCC;

- Professores dos cursos Técnico de Automacgao Industrial, Superior de Tecnologia em Automacdo Industrial e
Engenharia de Controle e Automagao.

Resultados esperados e contribuicbes para a area:

- Os recursos de Lab 214 com melhores condi¢cbes para realizagdo das atividades praticas durante as aulas e
prolongamento da vida util dos equipamentos devido ao uso correto;

- Melhor rendimento dos alunos e melhora da assimilagdo dos conhecimentos das disciplinas INRE7, LRME7 e
LRMA7;

- Projetos desenvolvidos no campus com utilizacdo de mecanismos robéticos.

Cronograma de execucio (detalhar més a més):

Atividade FEV | MAR | ABR | MAI | JUN | JUL | AGO | SET | OUT | NOV
Selecéo do bolsista X

Divulgacéo do projeto entre os estudantes X

Atendimentos aos Discentes (Monitorias) X X X X X X X X
Preparacgéo e elaboracéo de exemplos de X X X X X X X X

uso dos manipuladores

Relatérios parciais de acompanhamento X X X X X X X X X
Relatério final e publicacdo em eventos X X

Viabilidade:

O projeto € viavel, visto que o desenvolvimento das atividades ocorrera no laboratério 214 do IFSP Campus Cubatéo,
com o uso de todos os recursos ja existentes, tais como oito manipuladores DOBOT Magician e com respectivos
componentes, e computadores para programacgao e configuragdo dos mesmos, em conjunto com softwares de
gerenciamentos dos dispositivos.

Cubatéo, 28 de novembro de 2020.
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